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Eigenes Schiff (A) Beobachtetes Schiff (B) | Uhrzeit RaSP Distanz
Kurs (KA) Beobachtetes Schiff (B)
Geschw. (VA) Beobachtetes Schiff (B)
(CPA) Geringster Passierabstand zu B . sm Beobachtetes Schiff (B)
(CL) voraus/Achteraus Passierabstand zu B ,__sm Beobachtungszeitraum ___min=__,  Std (std="7)
rwWP zucea = ° (rwP=rwk+RasP cra) | rwP e = ° (rwP=rwk+RasP c)
Darstellung Eigenkursvektor WA Relative Fahrstrecke (OB) auseiot = , sm
. Dist OB
VBr = Relative Geschw. von B = —— = SLLL P
Zeit , Std
KBr = Relativer Kurs von B = kA + ®Kurs Baus Plot = °
WA Eigenvektor = VA x Zeit = , sm
WB Absolute Fahrstrecke von B (nach vektoraddition aus plot) = , sm
i Strecke WB
Darstellung absoluter Kursvektor Schiff B vB Absolute Geschw. von B = rec 'e - sm - kn
Zeit , Std
KB Absoluter Kurs. von B = WB + KA = °
. . Dist X60 CPACL 60 . .
Zeitdauer zu CLod. CPA  t(min) = L Ral M sm ( ) x €0 min + Uhrzeitrase= ___, Uhr
Geschw. kn (vBr)
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